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Mit der neuen Cobot-Losung automatisiert Feinmess Suhl die Bestlickung eines
Messuhrenpriifplatzes. Der kollaborative Roboter erkennt Priiflinge selbststéndig, fuhrt
alle Einstellungen automatisch aus und sorgt fiir prazise, effiziente und dokumentierte
Priifprozesse.

Der Cobot bestiickt den Messuhrenpriifplatz vollautomatisch: Das System erkennt
verschiedene Priflinge per QR- oder Datamatrix-Code und positioniert sie prazise.
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Eine Cobot-gestiitzte L6sung zur automatisierten Bestlickung von
Messuhrenprifplatzen hat die Feinmess Suhl GmbH, ein Unternehmen der
Steinmeyer-Gruppe, entwickelt. Das System erkennt bis zu zehn verschiedene
Messuhren und positioniert sie vollautomatisch im Prifplatz. Der Roboter
Ubernimmt dabei samtliche Einstellungen, die bisher manuell erfolgten — etwa fur
Blende, Kamerahdhe und Messabstand. Kern der Anlage ist das hochpréazise
Messuhren- und Feinzeigerprifgerat »MFP 50/50 BV, ein vollautomatisches
Messsystem fiir analoge und digitale Messuhren sowie Messtaster. Es ermdglicht
wirtschaftliche Priifungen auch ohne Interface-Kabel und verarbeitet Messergebnisse
automatisch tber eine integrierte Steuerungs- und Messsoftware. Verschiedene
Prifmittelverwaltungssysteme lassen sich direkt anbinden, was eine durchgéngig
dokumentierte Qualitatssicherung erlaubt. Vollautomatisches Prifsystem Mit der
Integration des Cobots erweitert Feinmess Suhl das System um einen wichtigen Schritt
in Richtung Industrie 4.0. »Das Projekt wurde in enger Zusammenarbeit mit Partnern wie
Universal Robots und der Software-Firma AHP umgesetzt«, erlautert Sebastian Holler
aus der Entwicklungsabteilung bei Feinmess Suhl. »Ziel war es, einen Demonstrator zu
realisieren, der unser Priifgerat selbststandig mit Messuhren bestlickt, prazise einstellt,
vermisst und bewertet — ohne manuelles Eingreifen.« Prazise Zusammenarbeit von
Mensch und Maschine Kollaborative Roboter sind speziell fur die sichere
Zusammenarbeit mit Menschen ausgelegt. Sensoren und Sicherheitsfunktionen sorgen
dafir, dass physische Schutzeinrichtungen entfallen kénnen. »Im Vergleich zu
klassischen Industrierobotern sind Cobots zwar weniger dynamisch und tragen
geringere Lasten, reagieren aber deutlich sensibler und erhéhen die Sicherheit im
gemeinsamen Arbeitsraum, so Héller.



Das vollautomatische Messsystem »MFP 50/50 BV« von Feinmess Suhl kombiniert
Robotik, Bildverarbeitung und Prazisionsmesstechnik fur reproduzierbare
Prufergebnisse.

Im Priifsystem von Feinmess Suhl erkennt der Cobot die Pruflinge per QR- oder
Datamatrix-Code. Diese automatisierte Identifikation steigert die Prozesssicherheit und
reduziert Fehlbedienungen. Der modulare Aufbau erlaubt die Ausstattung mit Magazinen
fur finf bis zehn Messuhren, wodurch sich wiederholgenaue und effiziente Prufablaufe


https://iq.kuhn-fachmedien.de/wp-content/uploads/sites/10/2025/11/FMS-Cobot-Messuhrenpruefstand_rgb.jpg

realisieren lassen. Digitale Schnittstellen und flexible Integration Ein zentrales
technisches Merkmal ist die flexible Software-Schnittstelle des Systems. Sie kann
wahlweise Uber API oder Ethernet implementiert werden, um Messdaten direkt digital zu
erfassen und weiterzuverarbeiten. So lasst sich das Priifsystem nahtlos in bestehende
Qualitatsmanagement- und Produktionsumgebungen integrieren. »Die Kombination aus
Robotik, Bildverarbeitung und Prézisionsmesstechnik wurde sehr gut angenommen,
berichtet Holler. »Wir werden das Feedback nutzen, um die Cobot-Ldsung
weiterzuentwickeln und kiinftig kundenspezifische Automatisierungskonzepte
anzubieten.« Perspektive: Automatisierte Prifplatze der nachsten Generation Mit
der Cobot-basierten Bestiickung des Messuhrenprifplatzes zeigt Feinmess Suhl einen
praxisnahen Ansatz fiir die Automatisierung von Priifprozessen in der Messtechnik. Das
Konzept demonstriert, wie sich manuelle Tatigkeiten durch prazise Robotik und
intelligente Steuerungssysteme ersetzen lassen — ein Beispiel fiir den Weg der
industriellen Priftechnik in Richtung vollstédndig vernetzter, selbststandiger Systeme.
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