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Battenberg Robotic revolutioniert
Fahrzeugvalidierung mit autonomem
Messroboter
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Battenberg Robotic présentiert den weltweit ersten autonomen Messroboter fur die
Smartphone-Fahrzeugvalidierung. Der »RobMobil« automatisiert die komplexe
Uberpriifung von Annéherungspositionen und spart signifikant Zeit und Ressourcen.
Dank virtueller Programmierung sind flexible Einsatzméglichkeiten im Innen- und
AufRenbereich gewabhrleistet.

Die préazise und effiziente Validierung von Anndherungssensoren bei modernen
Fahrzeugen stellt Automobilhersteller vor enorme Herausforderungen. Battenberg
Robotic GmbH & Co. KG hat mit dem »RobMobil« den ersten autonomen,
selbstnavigierenden Messroboter entwickelt, der diesen Validierungsprozess



revolutioniert. Die Automobilindustrie hat den Roboter bereits erfolgreich im Einsatz. Der
»RobMobil« navigiert autonom in vordefinierte Anndherungszonen und positioniert ein
Smartphone als digitalen Fahrzeugschlissel. Dabei tberpriift die Fahrzeug-Sensorik die
korrekte Erkennung und bewertet die Offnungspositionen. Die bisherigen aufwendigen,
manuellen Prifprozesse, die oft Tage oder Wochen in Anspruch nahmen, werden durch
den »RobMobil« erheblich verkiirzt. Fir eine realitatsnahe Prufung lasst sich das
Smartphone flexibel an der Roboterhand oder an einem speziell entwickelten »Popeye-
Dummy« anbringen, der die Brust- oder Hosentasche eines Nutzers simuliert. So kann
der Messroboter definierte Annéherungspunkte prazise anfahren und die Ergebnisse
direkt Gber den CAN-Bus zur Analyse Uibertragen. Dies stellt sicher, dass die Fahrzeug-
Sensorik die Schlisselpositionen aus jedem Winkel zuverlassig erkennt — auch auf
Parkplatzen oder in anderen AulRenbereichen. Ein zentrales Highlight ist die innovative
»RobSimulation«-Software, die eine vollstandige virtuelle Offline-Programmierung
ermdglicht. Mit Fahrzeug-CAD-Daten und DigitalTwins lassen sich Ablaufe simulieren
und optimieren, bevor sie nahtlos auf das reale »RobMobil« Ubertragen werden. Diese
virtuelle Inbetriebnahme reduziert den Zeitaufwand fur das manuelle Einlernen und spart
erhebliche Ressourcen — eine entscheidende Effizienzsteigerung. »Die Mdglichkeit, den
digitalen Schlussel flexibel und prazise zu testen, erhdht die Sicherheit und spart
signifikant Zeit«, betont Glnther Battenberg, Geschaftsfiihrer des Unternehmens.
»Unsere Losung ist ein bedeutender Schritt hin zu effizienteren und zuverlassigeren
Prifprozessen in der Automobilindustrie.« Weitere Informationen finden Sie unter:
www.battenberg-robotic.com
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